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1. C-Programmierung: Aufbau eines C- Programmes mit Beschreibung
2. 80C517A – Interruptsystem: Interrupt, Interrupt - Service - Routine, Interrupt - Einsprungadresse, Special Function Register – SFR, Verhalten bei gleichzeitigem Auftreten von Interrupts, Einstellung der Prioritäten, voreingestellte Prioritäten

3. 80C517A - Counter / Timer: Betriebsarten Timer - Counter, SFR, Modi 0,1,2 - spezielle Erläuterung der Modi 0 und 2 - Reload im Modus 1 und im Modus 2

4. Serielle Schnittstelle: Grundlagen der seriellen Datenübertragung, grundlegende elektrische Eigenschaften der RS232 – Schnittstelle, Datenflußkontrolle, ASCII – Code, serielle Schnittstellen des 80C517A: Betriebsarten, Baudrateneinstellung, C - Befehle zur Ein-/Ausgabe mit der seriellen Schnittstelle 0 

5. 80C517A - Timer 2 – PWM: Blockschaltbild, Betriebsarten, Compare Modi – PWM, Capture Modus

6. 80C517A – ADC: Kenngrößen eines A/D - Wandlers, Prinzip der sukkzessiven  Approximation, Struktur des A/D - Wandlers, SFR, Verfeinerung der Auflösung durch Programmierung der Referenzspannung, Prinzip der Programmierung des ADC

7. Mikroprozessor – Grundlagen: Blockschaltbild, Ausführungseinheit, Ablaufsteuerung/Steuerwerk, Mikroprogramm, Wirkungsweise eines einfachen Prozessors anhand einer Addition einer Konstanten zum Akkumulatorinhalt, Sprungbefehle, Unterschied Mikroprozessor - Mikrocontroller

8. Schichtenmodell aus der Sicht der Feldbussysteme: Beschreibung der relevanten Schichten samt deren Aufgaben

9. Zentrale Buszugriffsverfahren: Konzepte, Beispiele
10. Verteilte Buszugriffsverfahren: Konzepte, Beispiele
11. HART und Interbus: Prinzip, Funktion, Eigenschaften
12. CAN und ASI: Prinzip, Funktion, Eigenschaften
13. Profibus: Ausprägungen, Prinzipien, Funktion, Eigenschaften
14. TCP/IP- Prinzip: Netzstruktur, Datentransport, Adressierung, Adressklassen, Portnummern 

15. TCP/IP – Netzwerke: Subnetting, Supernetting, NAT, ARP, Vergleich mit UDP
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